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PROYECTO CBL:

Optimizacion del consumo de energia para climatizacion en
la Escuela de Ingenieria de Vitoria-Gasteiz
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~a)  REDUCIR EL CONSUMO ENERGETICO DEL EDIFICIO A ¢

SALUD
Y BIENESTAR

w‘ AUMENTAR EL CONFORT DE LOS USUARIOS

‘ ’ FACILITAR LA CREACION Y PUESTA EN MARCHA DE
SISTEMAS DE MONITORIZACION DISTRIBUIDOS
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Y BIENESTAR COMUNIDADES Y CONSUMO
SOSTENIBLES
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SISTEMA DE MONITORIZACION g é

Distribuido Escalable | Configurable
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ARQUITECTURA GENERAL

RaspberryPi
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APLICACION DE ESCRITORIO - Configurar

# Sistema de monitorizacién ambiental — O >
Configurar Medir Analizar
config_filetxt
Mueve nodo
Ubicacion: Laboratorio?_l | (tipos sensores: 1=tmp37, 2=1lm74, 3=shti5-t,4=sht85-h, S5=ccs8ll-co, 6=ccs8ll-voc, T=ccs8ll-baseline) ) ~
Cantidad de sensores: |4 il LEJEMPLO
Tipo: | TMP37 ~|Pin:[0 3| |#Nodoo
52 TIPU: LM74 e PIFI|5 il #Ubicac.i.an: Pasillc
] —  |#HumSensores = 1
S3 TIFID: SHT33-T hd PIr‘I:l? El #[TipDSU,PinSG] = 1,0
E¥Y Tipo: |SHT35-H v Pim |7 A |mmm e
. : HNumMNodos = 3
Afadir nuevo nodo
Hodol
Ukbicacion: Labkoratoricl
HumSensores = 4
[TipoS1,PinS1] = 1,0
HSS T HE: TipoS52,Pin52] = 2,6
Eliminar configuracion L ’
[TipoS3,Pins3] = 3,7
[TipoS4,PinS4] = 4,7
Hodo2
. Ubicacion: Magistrall
Guardar configuracion NumSensores = 4
[TipoS1,PinS1] = 1,0
[Tipo52,Pins2] = 2,6
[TipoS3,PinS3] = 3,7
[TipoS4,PinS4] = 4,7
Hodo3
Ukbicacion: Labkoratoric2
HumSensores = 4
[TipoS1,PinS1] = 1,0 v
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APLICACION DE ESCRITORIO - Medir

§ Sistema de menitorizacién ambiental - O x

Configurar Medir Analizar

Periodo de medida (min): |5

Iniciar
4| ((\ed\da
Terminar| 0%
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APLICACION DE ESCRITORIO - Analizar

E? Sistema de monitorizacion ambiental
Configurar Medir Analizar
Analizar

Fecha (dd/mm/aaaa): |‘I 5/04/2021

Intervalo horaric: (™ Dia completo

% Elegir horario

Hora inicio (hh:mm]): |'IP.:3GI

Hora fin (hh:mm}: |23:30

Graficar
Fecha (dd/mm/aaaa): |

Por nodos
Modo: |'|3' 3

Por tipo de sensor

Tipo sensor: | ~
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Analizar | {Media, desviacion, valores mdximos, minimos...)

PARA

[Fecha]: 20210415

[Intervalo horario desde]: 12:30
[Intervalo horario_hasta]: 23:30

R R R R R R R R R R R R R R R R R R R R R R R W

[Modo ID]: MNodol

[ModeloSensores]:

[Valor medio]:
THMP3T[C]
ILM74[C]
SHTE8S-H[%]
SHTE25-T[C]

[Desviacion]:
TMP3T7[C]
LMT4[C]
SHTBS-H[%]
SHTBS-T[C]

[Valor maximo]:
TMP3T7[C]
LMT4[C]
SHTBS-H[%]
SHTBE-T[C]

[Valor minimo]:
THME3T[C]
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TEMPERATURA

p——

—i— Nodol
—+— Nodo2
—— Nodo3

—i— Nodo4
—#— Nodo5

27.5 A

27.0 1

MEDIDAS DE CAMPO

T
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[D5] dway

26.0 4

HUMEDAD

25.5 1

Hora [hh:mm]

56

[9%] HY

55 A

53 A

Hora [hh:mm]

N 3
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ESKERRIK ASKO ZUEN HARRETAGATIK!
jMUCHAS GRACIAS POR VUESTRA ATENCION!

aespin002@ikasle.ehu.eus
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