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basado en una Red

El trabajo planteado consiste en desarrollar un demostrador basado en un
sensor optico que detecta los movimientos de una mano y los traslada a un
brazo robdtico a través de una red privada 5C. Este trabajo se engloba dentro
de la actividad de 5G del equipo de Conectividad Inteligente de IKERLAN,
cuyo objetivo principal es el uso de la tecnologia 5GC en aplicaciones
industriales. El/la estudiante se integrara en un equipo donde se le formara
tanto en la tecnologia 5G como en las herramientas a utilizar en el proyecto.

OBJETIVOS DEL PROYECTO:

1. Integracion del sensor 6ptico con un broker MQTT y con un visualizador
basado en Grafana.

2. Integracion de protocolos novedosos (QUIC, Zenoh) con MQTT para
reducir la latencia de las comunicaciones.

3. Integracion del sensor éptico y del brazo robdético en una red privada 5G
para poder realizar el control remoto.

TUS RETOS SERAN:

La primera fase del proyecto consistird en la integracion del sensor
S6ptico en un entorno que gestione y visualice los datos que envia. Este
entorno estara formado por el envio de datos por MQTT y la visualizacién
en Grafana. La figura siguiente muestra los detalles de la arquitectura
planteada.

En una segunda fase del proyecto se integraran los protocolos QUIC y/o
Zenoh para reducir la latencia de las comunicaciones entre el sensor
oOptico y el brazo robético.

Finalmente se integrardn moddulos de comunicacién 5C tanto con el
sensor como con el brazo robético. Estos mdédulos se conectaran a la red
privada 5C disponible en el laboratorio DIGILAB de IKERLAN, de forma
que el sensor pueda controlar de forma remota los movimientos del
brazo robético.

PARA DISFRUTAR EN ESTE EQUIPO NECESITARAS:

Grado en Ingenieria en Tecnologia de Telecomunicacién

Grado en Ingenieria Electrénica Industrial y Automatica

Master Universitario en Ingenieria de Control, Automatizaciéon y Robdtica
Master Universitario en Ingenieria de Telecomunicacion

Master en Sistemas Electronicos Avanzados

DETALLES DE LA PRACTICA

Tutor/a: José Ramoén Juarez
Calendario y horario: se acordaran mas adelante, en funcién de las
necesidades del alumno/a y de IKERLAN.
BECA:
o Grado: 661.5€/mes (part-time) y 744€/mes (full-time)
o Master: 761€/mes (part-time) y 1125€/mes (full-time)

Nuestra
cultura Ikerlaniana

El mundo no se nos ha dado para
contemplarlo sino para transformarlo.

La tecnologia, nuestra actitud.

Un Proyecto cooperativo vivo de todos y
para todos.

Una filosofia de trabajo que apuesta por
la excelencia, cercania y autonomia.

Nos encantaria que aplicaras a nuestra
vacante, incluso si crees que no cumples con
todos los requisitos. Lo mas importante para
nosotros/as es encontrar personas auténticas
y responsables que se sientan conectadas
con nuestra mision y valores, no solo
candidatos/fas que cumplan todos los
requisitos.

iTU TAMBIEN PUEDES
FORMAR PARTE DE
NUESTRO EQUIPO!

PINCHA AQUIi



https://ikerlan.talentclue.com/node/105613628/?public=1
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Diseno de referencia de PLC con interfaces de buses
industriales y carga de vehiculos eléctricos

El desarrollo de sistemas embebidos de alto rendimiento abarca técnicas y
funcionalidades avanzadas, convirtiéndolos en elementos complejos y
multitecnolégicos. En este contexto, los PLCs (Controladores Loégicos
Programables) son componentes criticos en la automatizacion industrial y la
gestion de infraestructuras, incluyendo la carga de vehiculos eléctricos. Este
Trabajo Fin de Master (TFM) tiene como objetivo desarrollar un disefo de
referencia para un PLC que integre multiples interfaces de comunicacion,
incluyendo buses industriales y sistemas de carga de vehiculos eléctricos,
utilizando Codesys sobre una plataforma de Linux embebido. Se desarrollaran
los drivers y mdédulos de software necesarios para implementar los protocolos
de comunicacién, garantizando el determinismo temporal, la eficiencia
energética y la alta capacidad de computo requerida por estos sistemas.

OBJETIVOS DEL PROYECTO:

Desarrollar una plataforma de PLC robusta y versatil que integre interfaces
de comunicacién industrial y soporte protocolos de carga de vehiculos
eléctricos

Implementar drivers y mddulos de software especificos para las interfaces
definidas.

Optimizar el rendimiento y la eficiencia energética del sistema

Validar y probar el sistema

TUS RETOS SERAN:

Contextualizacion proyecto y revision del estado del arte

Especificacion de los requisitos del sistema

Diseno de la arquitectura del sistema, seleccién de herramientas y
entorno de desarrollo

Implementacion del sistema; desarrollo software, optimizacion e
integracion

Validacion del sistema

Conclusiones y elaboracién memoria y presentacion

PARA DISFRUTAR EN ESTE EQUIPO NECESITARAS:

Grado en Ingenieria Electrénica Industrial y Automatica
Grado en Ingenieria en Tecnologia de Telecomunicacion
Master en Sistemas Electrénicos Avanzados

Master en Ingenieria de Control, Automatizaciéon y Robdtica

DETALLES DE LA PRACTICA

Tutor/a: Edurne Palacio (provisional)
Calendario y horario: se acordardn mas adelante, en funcién de las
necesidades del alumno/a y de IKERLAN.
BECA:
o Grado: 661.5€/mes (part-time) y 744€/mes (full-time)
o Master: 761€/mes (part-time) y 1125€/mes (full-time)

Nuestra
cultura Ikerlaniana

El mundo no se nos ha dado para
contemplarlo sino para transformarlo.

La tecnologia, nuestra actitud.

Un Proyecto cooperativo vivo de todos y
para todos.

Una filosofia de trabajo que apuesta por
la excelencia, cercania y autonomia.

Nos encantaria que aplicaras a nuestra
vacante, incluso si crees que no cumples con
todos los requisitos. Lo mas importante para
nosotros/as es encontrar personas auténticas
y responsables que se sientan conectadas
con nuestra mision y valores, no solo
candidatos/as que cumplan todos los
requisitos.

iTU TAMBIEN PUEDES
FORMAR PARTE DE
NUESTRO EQUIPO!

PINCHA AQUI
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